SKANER 3D ‘

Celem projektu byto stworzenie skanera 3D -
urzgdzenia umozliwiajgcego automatyczne
tworzenie wirtualnych, trojwymiarowych modeli
rzeczywistych obiektéw. Gtéwnymi elementami
urzgdzenia sg kamera wraz z obiektywem, pro-
jektor linii laserowej oraz ukfad obracajacy
skanowany obiekt.

Zadanie obejmowato zaprojektowanie i wyko-
nanie konstrukcji mechanicznej, elektroniki
sterujgcej oraz stworzenie oprogramowania w
srodowisku MS Visual Studio, stuzacego do
obstugi  urzadzenia, pob '\‘j‘"‘ma danych,
przetwarzania ich oraz wi ‘allzacu wyniku
dziatania algorytmu na ekraﬁle konﬁp : tera
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Otrzymany model 3D skanowanege oblektuma :
forme tzw. chmury punktéw, ktéra sWygLf
ksztattem odzwierciedla zeskanowany ob|ektf"\*\§
Dane te sg dobrym punktem wyjsciowym do
dalszej pracy majacej na celu stworzenie
modelu kompatybilnego z komercyjnymi pro-
gramam| tworzqcymi grafike 3D.
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SKANER 3D |

The goal of this project was to create a 3D
scanner - a device dedicated to automatically
create virtual, tri-dimensional models of real
objects. The main elements of the device are
camera with lens, laser line projector and
object-rotating system.

The project consisted of designing and making
a mechanical framework, printed circuit board
controlling the device as well as writing soft-
ware in Microsoft Visual Studio that handles
communication with the scanner, captures data
and processes it and at the led presents the
final effect of the algorithm /

screen.

A 3D model obtamed |n scannlng proCess
forms a so-called cloud of points that is swﬁit@rf_,
to the scanned object in its shape. This data is
a good starting point to create a model that will
be compatlble with commercial 3D deS|gn or
engmeerlng apphcatlons
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